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Cintas transportadoras

Soporte de aplicaciones para DM1
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e El mejor rango de temperatura
ambiente de su clase,
de-30°C a50°C

Transporte seguro en
cintas transportadoras

Para que una cinta transportadora funcione de forma éptima se utiliza el
control vectorial sin sensores, incluso en los picos de carga la velocidad se
mantiene lo mas constante posible. Durante el funcionamiento es normal que
se produzcan picos de carga, por lo que el dimensionamiento se realiza con
una sobrecarga nominal del 150 % y una curva V/f lineal.
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Rapido Simple Servicio y Soporte

* (Grupo de motores con fusibles e e Aplicaciones preconfiguradas para e (jarantia estandar de dos afios con
interruptores para reducir los costes simplificar conjuntos de pardmetros extensiones disponibles a través de
de mano de obra y material complejos, desde configuraciones la puesta en marcha certificada

o 14 pardmetros basicos, asistente de estandar a multibombas e Equipo dedicado de ingenieros de
inicio rapido y herramientas de PC para aplicaciones y recursos técnicos
una puesta en marcha mas sencilla disponibles para proporcionar

o Ejemplos de programacion para incluir asistencia preventa y posventa
el DM1 en los PLCs de uso comiin e Programa de posventa que proporciona
(Codesys, STEP) piezas de repuesto, servicio y clases

de formacién



Control de aplicaciones

® 200 % de par: Independientemente de que un DM1 puede trabajar con una
sobrecarga del 150 % durante 60 segundos cada 10 minutos, también ofrece un par
méximo del 200 % para situaciones criticas. Esto permite superar de forma fiable
incluso los requisitos de sobrecarga mas exigentes. Y cuando incluso esto no sea
suficiente para seguir conduciendo la aplicacion, la unidad DM1 lo detectard y se
apagara con un mensaje de fallo antes de que ella o el motor se dafien.

e Segundo juego de parametros:Para continuar después de los puntos de
distribucién mas suaves a la siguiente cinta transportadora, se dispone de un
segundo juego de parametros.

Proteccion de aplicaciones

e Saltar rangos de frecuencia: Reduzca las vibraciones y el ruido de las cintas
transportadoras evitando el funcionamiento a velocidades que causan resonancia.

* Proteccion contra la subcarga: Detecta inmediatamente una caida inesperada de
la carga (como resultado de la rotura de una cadena transportadora, por ejemplo)
y detiene de forma segura el sistema para evitar danos mayores.

Servicio y control de plantas

e Mejora de la localizacion de fallos: Historial completo de fallos que utiliza un
reloj en tiempo real para marcar la hora y registrar los pardmetros del sistema en
condiciones de fallo para las Gltimas 10 fallos. Mejora el diagnéstico de fallos
y reduce el tiempo de servicio y de inactividad.

Control del motores

e Control de velocidad y par: Utiliza los parémetros de la marcha del ID del motor
para proporcionar un control preciso al arrancar y parar las cargas.

¢ Frecuencias fijas: Seleccione a través de entradas digitales 4 velocidades de motor
predefinidas que siempre funcionan todas juntas.

¢ Proteccion contra atascos: Respuesta mas rapida que la proteccion contra
sobreintensidades para casos de sobrepeso y atascos en transportadores o
sistemas de manipulacion de materiales para mantener un sistema saludable.

e Rampa en S: Aceleracion y deceleracion controladas, reduce el esfuerzo mecénico,
especialmente con la rampa en forma de S. La reduccion del desgaste mecéanico
prolonga el tiempo entre revisiones de mantenimiento.

Proteccion de motores

* Freno DC: Detener grandes masas de inercia incluso sin resistencias de
frenado externas.

e Proteccion electronica del motor: Para evitar eficazmente cualquier dano en el
motor, se requiere una proteccion del motor que funcione perfectamente. De este
modo, la funcién de proteccion en los convertidores de frecuencia DM1 puede
programarse de forma flexible.

Gestion y comunicaciones

e Ranuras de ampliacion: Ademaés de las sustanciales E/S integradas, hay
disponibles varias tarjetas de ampliacion (1 ranura) para conectar directamente
todas las senales y sensores al DM1 para el control de las cintas transportadoras,
la supervisién y el control de estado.

e Comunicacion: Las mejores comunicaciones integradas incluyen Modbus RTU,
Modubs TCP para integrarse en cualquier red deseada dentro de una instalacion.

¢ Integracion de SmartWire-DT: Permite integrar practicamente cualquier nimero
de mdédulos a través de gateways SmartWire-DT, ya que cada gateway soélo
requiere una direccién Unica.
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Ejemplo de cableado de una cinta transportadora

El siguiente ejemplo muestra un diagrama de cableado de ejemplo para

cintas transportadoras
@ Sisolo se utiliza un convertidor, la referencia viene dada por la entrada analégica.
También se puede hacer con la comunicacién.
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Como posibilidad adicional, la referencia puede hacerse a través de la comunicacion
y la entrada analdgica puede proporcionar la retroalimentacion de la velocidad.
Con el controlador PID interno se puede realizar un control en bucle cerrado.

Si el transportador funciona con dos motores, se puede realizar un control maestro-
esclavo. El maestro proporcionard el control de la velocidad y controla el esclavo:

El control se realiza a través de la funciéon Droop, ambos convertidores funcionan con
velocidad controlada con las correspondientes funciones correctoras para las desviaciones
dependientes de la carga y la velocidad.
Ambos convertidores pueden funcionar con la misma referencia de velocidad a través de la
entrada analdgica; alternativamente, la referencia real del maestro puede enviarse al esclavo
a través de la salida analdgica.

13 +10V_Tension de referencia
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IReferencia velocidad (f-Ref) 0-10 Vi

8 Alf+ (0-10V)  Entradaanalégical |

Salida analdgica 1 (f-Out) AO1
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9 All-

Entrada analégica 1 oV GND

sw2
Por defecto [0FFJON]
[ PLC Start]—/ ] 1 Dt (FWD) Entrada digital 1 AlI1:0-10V [ | AIt:0-20 mA

2 D2 (REV) Entrada digita 2 cerrado ROTNC 20
3 DB (EFal)  Enradadgial3 Comin ROT 19 frm—ppi
4 D4 (Reset) Entrada digital 4 Normalmente abierto  (RUN) ROTNO 18 el En marcha RUN
5 CMA Comin DI - D4
14 +24Vi Alimentacion externa DC

RS485A

RS485 8

13 +10V_Tension de referencia

Yy

8 A+ (0-10V)

Entrada analogica 1 | Salida analogica 1 (f-Out)y  AO1

9 AlN- Entrada analogica 1 o GND

(FWD) Entrada digital 1
2 D2 (REV) Entrada digital 2 cerrado ROINC 20
3 D3 (ExtFaul) Entrada digital 3 Comin ROT 19
4 D4 (Resel) Entrada digital 4 (RUN) RO1 NO
5

Comun DI1 - DI4

14 +24Vi Alimentacion externa DC

Otras notas de aplicacion

Consejos comunes

Compatibilidad electromagnética (EMC):

Doble clasificacion — ;Qué significa exactamente?

Conexién de los convertidores a la alimentacion de un generador

Sugerencias especificas del DM1

Manual de aplicaciéon DM1

Manual de comunicaciéon DM1

Manual del servidor web

El siguiente enlace le mostrara las notas de aplicacion para el DM1:

Eaton.com/ap/overview/drives

Puede encontrar més manuales e informacién sobre el DM1 Pro e
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